Opis techniczny prototyp numer |l

Urzadzenia bez regulacji temperatury (paczkomat) dziatajgcego w
oparciu o kartezjanski ukiad robotéw:

Nr fabryczny: Rok wytworzenia:




Dziatanie urzgdzenia

Opis

Urzadzenie jest przeznaczone do nadawania i odbioru paczek, ktore nie wymagajg
utrzymywania statych parametrow temperaturowych. Uzytkownik maszyny ma mozliwosé
nadania/odbioru paczki poprzez okno nadawczo-odbiorcze jednej ze $luz znajdujacych sie w
przedniej czesci maszyny. Paczke umieszcza sig¢ w jednostce transportowe;j ktéra jest
nastepnie pobierana przez robota kartezjanskiego i transportowana z $luzy na potke.
Urzadzenie pozwala na nadawanie/odbieranie paczek przez kilka os6b rownoczes$nie poprzez
kilka okien nadawczo-odbiorczych

Budowa

Urzadzenie sktada si¢ modutow:

e Robota Kartezjariskiego - odpowiedziainego za transport jednostki transportowej lub
jednostki transportowej wraz z paczkg pomigdzy pétkami, a Sluzami

e Chwytak - umieszczony na robocie, pozwalajacy pobraé/odiozy¢ jednostke
transportowg z pétki do sluzy (lub odwrotnie)

e Okno nadawczo-odbiorcze - miejsce odbioru/nadania paczki przez uzytkownika.
Jednoczesnie petni funkcje oddzielajaca/bezpieczenstwa oddzielajac uzytkownika od
pozostatych paczek oraz poruszajacego sig robota

Sterowanie

Architektura sterowania robota podzielona jest na dwa gtéwne moduty:
e Komputer klasy mini PC - odpowiedzialny za obstuge uzytkownika, obstugi bazy
paczek oraz wydawanie polecen wysokopoziomowych do PLC
» Kontroler PLC - odpowiedzialny za sterowanie elementami wykonawczymi: robot,
chwytak, $luzy nadawczo-odbiorcze



Parametry techniczne urzgdzenia

Ogodlne

Maksymalny czas transportu <15s
paczki
Moc urzgdzenia 3.5kW
Masa urzadzenia
Wielkos¢ slotdw 300 x 400 x 600 [mm]
Stabilizacja temperaturowa

Brak
llos¢ $luz nadawczo-
odbiorczych 6

llos¢ robotow
transportowych

1

Jednostka transportowa

Plastikowy kosz

Przeznaczona do uzytku

Wewnetrznego

Wymiary urzgdzenia

Wysoko$é 5m

Szeroko$é 76m
Giebokosé 1.5m
Kubatura 57 m3




Robot

Typ robota Kartezjariski - CoreXY
Naped XY Model HG-SR102
x2
Moc znamionowa 1 kW
Znamionowa predkosé 2000 rpm
obrotowa
Moment znamionowy 4,8 Nm
Naped chwytaka Model HF-KN43
Moc znamionowa 400 W
Znamionowa predkosé 3000 rpm
obrotowa
Moment znamionowy 1,3 Nm
Sluza nadawczo-odbiorcza
llogé 6
Naped szuflady $luzy Model

PG45775246000-32KE20

Moc znamionowa 48 W
Znamionowa predkos$é 150 rpm
obrotowa

Moment znamionowy 2 Nm

Naped rolety $luzy

Model

PG36555249500-50.9KE7

Moc znamionowa 48 W
Znamionowa predkosé 190 rpm
obrotowa

Moment znamionowy 1.8 Nm







